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Sessions plénières

  9h15 Prof. J.-D. Dessimoz, V.-P. Robot-CH
  9h25 Jacques Bally, resp. opérationnel Robot-CH,

Chef de projet Y- Parc
  9h50 Prof. B. de Claverie, Dir. Inst. de Cognitique,

Univ. de Bordeaux
10h15 Dr Cédric Calinon, EPFL
10h40 Sessions parallèles 1 et 2
13h Lunch
14h30 - sessions parallèles 3
15h30 - café-contacts
16h15 - démos
17h     -  apéro
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Cognitique:
la cognition automatisée

10h40 Etat de l'art et tendance, à la place
ou en coopération avec l'homme

cf. aussi 13h lunch

14h30 Robots domestiques, opportunités
et contraintes

cf. aussi 16h00 café-contacts, 16h25 démos, 17h
apéritif
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Etat de l'art et tendance, à la place
ou en coopération avec l'homme

Lunch-contact13h15

Table ronde et publicDiscussionC1.412h30

Pr. Benoît Le Blanc ,
      Institut de Cognitique

Points de vue croisés sur la
cognitique 2: perspectives
de l'informaticien

C1.312h05

Pr. Jean-Marc André, Institut
de Cognitique

Points de vue croisés sur la
cognitique 1: perspective
du biologiste

C1.211h40

Pr. Bernard Claverie, Directeur
de l'Institut de Cognitique,
Université Victor Segalen
Bordeaux 2

Etat de l'art et rôle de la
Cognitique

C1.110h55

Modérateur: Pr. J.-D.
Dessimoz, HESSO.HEIG-
VD

Etat de l'art et tendance, à la
place ou en coopération
avec l'homme

C.110h40
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Robots domestiques,
opportunités et contraintes

Café -contacts16h05

Discussion - Table ronde et
public

C3.315h25

Dr. Pierre Lamon, de
Bluebotics SA

L'interaction entre robots et
humains

C3.215h05

Dr. Rachid Alami, Directeur
de recherche CNRS, LAAS,
Robotics and Artificial
Intelligence Group

Résultats du projet européen
Cogniron

C3.114h35

Modérateur: Pr. J.-D.
Dessimoz, HESSO.HEIG-VD

Robots domestiques,
opportunités et
contraintes

C.314h30
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La Cognitique – Une introduction

• Définitions

• Exemples d’applications

• Entreprises typiquement concernées
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La Cognitique – Définitions  (1 de 4)

• Cognitique: Automatisation des
processus cognitifs, intellectuels.

• Intelligence - non seulement humaine
mais aussi possible par machine

• Cf. programme de la session
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La Cognitique – Définitions (2 de 4)

---------------------- Domaine de la réalité ---------------------

Modèle
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Fluidité

Expertise (know-how)Expertise (savoir-faire, compétence)

Expertise (know-how)Apprentissage

Intelligence

• Cognitique: - Automatisation des processus cognitifs, intellectuels
    - Nécessité d’une métrique ad hoc

• Intelligence: non seulement humaine; aussi possible par machine
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La Cognitique – Définitions (3 de 4)

• Cognitique: - cf. processus de décision et autres fonctions cognitives
  - cf. processus individuels ou collectifs; granularités variées
  - cf. variété de supports matériels et logiciels

• Intelligence: non seulement humaine; aussi possible par machine
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La Cognitique – Définitions (4 de 4)

• Cf. programme de la session C:
– rencontre de la biologie et de la

microélectronique

– applications en gestion de connaissances
(knowledge, logiciels intelligents, CAE)

– coopération entre humains et robots

•Cf. aussi autres
sessions RobotX:

- haptique et micro-
mouvements

- microinformatique
embarquée, immergée
dans le monde
physique; et formation
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La Cognitique – Applications

• Automatisation de systèmes très
complexes

• Dialogue homme-machine
– dialogue avec adaptation au contexte
– reconnaissance de la parole et des gens
– signaux visuels et haptiques
– mouvements et trajectoires coordonnées
– expression avec émotions

• Robotique de service

• Assistance chirurgicale, aide à la
conduite
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La Cognitique – Entreprises concernées

• Zühlke, Elca (cf. dialogue utilisateurs), ABB
• Maxon (moteurs performants)
• Microtechniques (cf. montres: fonctions mais aussi

aspects mode et luxe)
• Capteurs (Kistler, etc.), Cerberus, systèmes de

commandes (Saia, Indel, etc. )
• Swiss Mobile Consortium

– Bluebotics, Cyberbotics, K –Team, etc.

• Médical et paramédical (fiabilité)
• Systèmes spéciaux, Google, Logitech, services web,

intégration culturelle, Etc.
• Transports du futur (Schindler)?
• Formation?
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Robots coopératifs - exemple RH-Y
RH-Y  (1 de 8)
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while (! InteractionSouhaitee) 

  { 

  Ticks+=1; 

  // Task01(); 

  Task02(); // Faire un pas   

  Task03(); // Lire clavier   

  Task04(); // Mouvements PTP  

  Task05(); // Stratégie 

  Task06(); // Entrées / Sorties   

  Task07(); // Affichage         

  Task08(); // Mouvements spatiaux  

  Task09(); // Gestion de la diode fonctionnement  

  Task10(); // Analyse d'images 

  Task11(); // GestionServoCommandesUSB   

//  Task13(); // Tester Entree    

  Task14(); // Communication 

  Task15(); // Mesures plan laser 

  Task18(); // Interpréteur Piaget  

  Task19(); // Voice dictation    

  Task20(); // Dialogue Manager    

  Task21(); // Map Manager 

  } 

InteractionSouhaitee=false; 

return; 

RH-Y  (2 de 8)
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Architecture
de commande
de notre robot
mobile
coopératif
RH2-Y

12: if(!SignalIn(NSIStart)) 
      GoState(6); 
        else 
      GoSTate(20);       break;case 
  
20: ApproAGN(Table,30);  break;case 
//Switch light on 
21: SignalOutAGN(NSOLamp,true) 
                         break;case 
22: SleepAGN(0.05);      break:case 
//Visual analysis of a row in scene 
23: WatchRowAGN(R,CStart,Cstop);  

Exemple
de code
en
Piaget

 

RH-Y  (3 de 8)
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RH-Y  (4 de 8)

Aussi: Brêmes 2006, Suzhou 2008; … Graz, Autriche 2009??
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RH-Y  (5 de 8)
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RH-Y  (6 de 8)
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RH-Y  (7 de 8)

 

Fig. 1b Tâche « CopyCat » où le robot évolutif
RH2-Y, mobile, autonome et coopératif, conçu
pour Robocup-at-Home, c’est-à-dire pour l’aide

aux tâches domestiques, reconnaît  et reproduit
les mouvements de l’homme (Atlanta 2007)
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RH-Y  (8 de 8)

RH3-Y

Plateforme omnidirectionelle PO1-Y

Démonstration: « RAH-FastFollow »
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Conclusion

• La cognitique concerne l’automatisation des
processus cognitifs, des processus intellectuels, le
traitement d’information en contextes de forte
abstraction, de grandes connaissances,
d’apprentissage et d’expertise; l’informatique
intelligente

• Une métrique ad hoc n’est pas encore
universellement  acceptée mais les premiers travaux
dans ce sens indiquent que les capacités y relatives,
même humaines, n’ont en fait qu’un potentiel
beaucoup plus limité qu’habituellement attendu.

• Impacts futurs sur l’homme et les organisations
encore peu identifiés (déplacement du cognitif vers
émotions, éthique, relationnel, coaching? ex.1: des
échecs vers le poker… ex.2: de la recherche
scientifique vers l’aventure et le rêve… ?). … La
cognitique assurant, en background.


